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비전 시스템

화상 처리 시스템02
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특징

● 로봇 & 비전 프로그래밍

● 조그 & 티치(Jog & Teach) 화면

● Vision Guide 화면

● 시뮬레이터

로봇과 연계된 간단하고 편리한 화상 처리 시스템입니다.

CV2-HA /SA /L

엡손의 Vision Guide를 사용하면 장치를 조기에 셋업할 수 있습니다.

■ 마법사의 지시 사항에 따라 로봇을 티칭하는 것만으로도, 로봇 좌표와 카메라 좌표를 간단하게 일치시킬 수 있습니다

■ 계산 없이 워크 위치를 로봇 좌표에 기초하여 취득할 수 있습니다.

■ 마우스 조작에 의한 검출 툴의 배치와 파라미터 설정만으로 화상 처리 시퀀스를 작성할 수 있습니다.

■ 통신 프로그램 없이도 로봇 언어의 명령을 통해 화상 처리를 실행할 수 있습니다.

시스템 구성 예

* GigE 카메라: 1대의 CV2-HA/SA/L에 

카메라는 최대 4대까지 설치 가능

* 카메라 대수 제한: 1대의 로봇 컨트롤러에 

카메라는 8대까지 설치 가능(CV2-A는 여러 

대 필요)

콤팩트 비전 CV2-HA/SA/L

GigE 카메라

GigE 카메라

* PC에서 EPSON RC+를 기동해야 합니다. 사용할 수 있는 Ethernet 어댑터에는 제약이 있습니다. 

* PC의 Ethernet 어댑터 사양에 대한 자세한 내용은 문의하시기 바랍니다.

* 카메라 대수 제한: 1대의 로봇 컨트롤러에 카메라는 8대까지 설치 가능

편리한 프로그래밍 환경

사용하기 편리한 GUI

동일한 소프트웨어(EPSON RC+)에서 로봇과 

비전의 프로그램 개발이 가능합니다.

■ 타사 비전을 사용한 경우, 로봇과 비전의 

개발 소프트웨어가 다르므로 개별적으로 

프로그래밍해야 해서 시간이 많이 걸립니다.

비전 개체(검사, 검출, 계측, 계수 등을 실행하기 위한 툴)의 등록 및 설정이 간단 

하므로 장치를 조기에 셋업할 수 있습니다.

■ 비전 개체의 등록은 마우스 조작(드래그 앤 드롭)만으로 가능.

■ 이해하기 쉬운 GUI로 엡손의 Vision Guide를 처음 사용하는 경우에도 간단하게 

사용할 수 있습니다.
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