B Especificacoes

Superficie de Topo* da Tabela*
flange do pulso 6
Faixa méaxima de movimento Ponto P: através 711 mm 901 mm 1400 mm
Superficie do flange do pulso o centro de J4/J5/J6 791 mm 981 mm 1480 mm
méxima de operacao | prtj gao #1 331%/s 294°/s 200%/s
Articulagdo #2 332%/s 300°/s 167°/s
Articulagdo #3 450°/s 360°/s 200°/s
Articulagao #4 450°/s
Articulagao#5 450°/s
Articulagdo #6 720°/s
Peso (cabos ndo incluidos) 49 kg (IP:53 kg) 52 kg (IP:56 kg) 62 kg (1P:66 kg)
Repetitividade Arti cao #1-#6 +0.02 mm +0.03 mm +0.05 mm
Faixa Maxima de Movi Arti ¢do #1 +240°
Articulagzio #2 -158°~ +65° -135°~+55°
Arti cao #3 -61°~+202°
Articulagzo #4 +200°
Articulagdo #5 +135°
Articulagao #6 +360°
Carga util Estimada 3kg
Maxima 8kg
Tempo de ciclo padrao* 0.31sec 0.35 sec 053 sec
0.39 sec 0.43 sec 0.62 sec
0.48 sec 0.50 sec 0.72 sec
Momento de inércia permitido*? | Articulagao #4 0.47 kgem2
Articulagdo #5 0.47 kgem?2
Articulacéo #6 0.15 kgem2
Consumo de poténcia do motor Articulagéo #1 1000
Articulagao #2 750 W
Articulagao #3 400w
Articulagio #4 100 W
Articulacéo #5 100 W.
_ Articulagdo #6 100 W
Inicio Inicio-Retorno-Menos
Fiagdo instalada para uso do cliente 15 fios (D-sub), 8 pinos (RJ45) Cat 5e ou equivalente, 6 pinos (para Sensor de Forca)
Tubo pneumético instalado para uso do cliente 06 mm tubos icos (2 tubos), Presséo permitidaz 0,59 Mpa (6 kgflcm?2) (89 psi)
Ambiente de instalagao Padréo | Modelo limpeza de ambiente & ESD *2 | Modelo de protegéo (IP67)
plica RC700-A
Padréo de seguranca CE, KC

*1:Tempo de ciclo baseado em movimento em arco de ida e volta (300mm horizontal, 25mm vertical) com 1kg de carga dtil (trajeto coordenado otimizado para velocidade méxima).

*C8IC8L em conformidade com IS0 Classe 3 (IS014644-1) e Fes. Std. 209D Classe 1 mais antigos (inferior a 10 0,1m particulas por 28,317cm3:1cft) padrdes de limpeza de ambiente.
C8XL em conformidade com ISO Classe 4 (IS014644-1) e Fes. Std. 209D Classe 10 mais antigos (inferior a 10 0,1um particulas por 28,317cm3:1cft) padrdes de limpeza de ambiente.

*Use o software de desenvolvimento de programas EPSON RC + nas configuracdes de parede e teto ao programar unidades de parede ou de teto.

-
Better Products for a Better Future”

At Epson, we know that planning for the future requires a strong commitment to the environment.

That is why we strive to create innovative products that are reliable, recyclable, and energy efficient.

Better products that use fewer resources help ensure a better future for us all.

® As especificagdes do produto e aparéncia estdo sujeitas a alteragdes sem aviso prévio.

® Microsoft, Windows, Visual Basic, Visual C, e o logotipo do Windows s@o marcas registradas da
Microsoft Corporation.

® DeviceNet e Ethernet/IP sdo marcas registradas da Open DeviceNet Vendor Association, Inc.

@ CC-Link é uma marca registrada da CC-Link Partner Association.

® PROFIBUS é uma marca registrada da PROFIBUS International.

© LabVIEW é uma marca registrada da National Instruments Corporation.

EPSON Robots
1650 Glenn Curtiss St., Carson, CA 90746

Tel: +1 (562) 290-5997 A EPSON reserva o direito de fazer alteragées nas
Fax: +1 (562) 290-5999 especificagdes a qualquer momento e sem aviso
prévio. As informagdes contidas nesse documento
sdo consideradas precisas e confidveis. No entanto,

EPSON Robots

Built vo Parfarm

E-mail: |nfo@robots.epson.com garantias n&o sdo feitas. Para informagdes mais
Web: epsonrobots.com atualizadas, verifique nosso website: epsonrobots_com
www.epsonrobots.com.
Precaucoes de Por favor, leia os manuais associados cuidadosamente antes de instalar ou usar os nossos produtos robés.

Seguranga Sempre use os produtos adequadamente seguindo as orientagdes nos manuais.
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Built to Perform



EPSON C8-Série | Robos 6 eixos C8 | C8L I C8XL

Compacta e potente,
C 8 Sé rie com alta repetitividade
e velocidade

Tecnologia Epson exclusiva, reduz a vibracao
} Punho compacto cabe em espacos apertados
' Durante operacdes de alta velocidade com cargas pesadas

Il Punho compacto para espaco apertados

Punho excepcionalmente compacto fornece
movimento eficiente em espacos apertados.
Com uma ampla gama de movimentos, as
pecas podem ser acessadas de varios angulos.

Os novos robds EPSON da Série-C8 conseguem manusear cargas Uteis
de até 8 kg - o dobro das cargas uteis de 4kg dos robds EPSON da
Série-C4 Apesar dessa alta capacidade de carga util, a tecnologia
EPSON exclusiva de controle de vibracao residual (QMEMS®) permite
que os bracos finos e compactos operem em altas velocidades com

1 vibragées minimas. O aumento da capacidade de carga util também
permite a utilizacdo de ferramentas com varios cabecotes e maiores,
bem como partes mais pesadas.

Il Cotovelo compacto para otimizacio do espaco de trabalho A Bracos longos e finos com alcance de até 1400mm

. O Pesando apenas 62 kg, o C8XL é um dos rob6s mais leves da sua
Os robds de 6-eixos sempre precisam de um b o classe a oferecer uma gama de movimento horizontal de 1400 mm.
espaco para operar. Os cotovelos compactos o O corpo leve e compacto é facil de montar em um suporte, parede,
das C8 mantém esse requisito a um minimo, *”; | teto ou pista para maxima flexibilidade de configuracdo do espaco
permitindo a utilizacdo maxima da area Util ¥ { de trabalho. O design fino do braco também minimiza a interferéncia
com reducdo de riscos de interferéncias no \ com maquinas nas proximidades e amplia a gama de aplicacoes
espaco de trabalho. potenciais, permitindo que o robo alcance dentro de maquinas,

prateleiras ou outras areas com espacos apertados.
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B Braco longo e fino para um maior alcance

Os rob6s EPSON Série-C8 sao fornecidos com comprimentos
de braco de até 1400 mm para que possam chegar mais
longe e fazer mais.

Apesar de os bracos serem excepcionalmente finos no
design, a tecnologia EPSON exclusiva de controle de vibracao
residual (QMEMS®) garante movimento suave e preciso.




EPSON C8-Série | Robds 6 eixos

| Leve e compacto, com um braco longo e fino

M Flexibilidade de configuragcdo e uma ampla gama de trabalho

Zle:(iblialit;l:de d(lahcon:;iguragéo do espacgo B Montagem o teto m Montagem na parede Flexibilidade do layout do espago de trabalho M Série C8 [ | Ti?P convencional
e trabalho melhorada

A flexibilidade do layout do espaco de trabalho é surpreendente - com
Os robds EPSON Série-C8 sdo projetados para serem leves, compactos e

mobilidade rotacional de £240°, ndo ha zonas mortas.
faceis de serem utilizados. A area de ocupagéao reduzida de 320mm x
200mm permite uma montagem facil em paredes, tetos ou pistas para
maxima flexibilidade de configuragdo do espago de trabalho. O peso
também é reduzido - com 62 kg, o C8XL é um dos robds mais leves de sua
classe - e os bragos longos e finos geram excelente rigidez e controle de

i
—

Area Inacessivel

vibragao residual. Leves e finos comum longo alcance, os robés EPSON
Série-C8 fornecem aos usuarios o maximo de flexibilidade em seus layouts
de linhas de produgéo.

l Repetitividade Superior e Controle preciso do trajeto

H Montagem em pista B Manipulador para prateleiras, estantes etc. Maior precisao para uma maior produtividade

A alta preciséo e repetitividade tornam a Série C8 ideal para aplicagdes e
processos que exigem controle preciso do trajeto

| Selagem @ Insercao/Montagem @ Local & colocacao
. precisa

H Pulso compacto e altamente flexivel

A agilidade torna as tarefas antes impossiveis possiveis
Espagos apertados e pecas longas néo séo problema.
Il Um braco compacto e potente

As pecgas podem ser abordadas de qualquer angulo.

B Fixacao precisa dos componentes Visdao da maquina
A flexibilidade de design das ferramentas M Alta mobilidade rotacional
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H Manuseio de pecas longas

A agilidade aprimorada permite a
total utilizagc&o da altura de trabalho

Compactos e poderosos, com alta velocidade e baixa vibragao,
mesmo sob carga maxima, os robds EPSON Série-C8

sdo até 30% mais rapidos do que os robdés EPSON Série-S5.
Suportando uma ampla gama de ferramentas, os rob6s EPSON
Série-C8 podem manusear ferramentas com varios cabegotes com
alta velocidade e repetitividade

-135°

B Adaptabilidade de orientacao das pecas

Abordagem de qualquer angulo
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EPSON C8-Série | Robés 6 eixos

H Dimensdes exteriores

[Unit: mm]
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Hl Dimensies exteriores
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